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ST-01 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania, kontroli
jako$ci oraz odbioru robét przygotowawczych realizowanych w ramach inwestycji polegajgcej
na budowie altany rekreacyjnej wraz z infrastrukturg towarzyszacg . Specyfikacja okresla
wymagania techniczne i organizacyjne dla robdt stanowigcych etap wstepny realizacji
inwestycji, ktorych prawidtowe wykonanie warunkuje jakos¢ i trwatosé robdt zasadniczych.

1.2. Zakres robét objetych specyfikacjg

Roboty przygotowawcze obejmujg czynnosci polegajace na przygotowaniu terenu inwestycji
do realizacji robét budowlanych poprzez usuniecie elementdéw kolidujacych, uksztattowanie
powierzchni terenu oraz wykonanie niezbednych prac geodezyjnych i organizacyjnych. Zakres
obejmuje oczyszczenie terenu z roslinnosci i zanieczyszczen, usuniecie warstwy humusu,
wykonanie wstepnej niwelacji terenu, wytyczenie obiektéw budowlanych i elementéw
zagospodarowania terenu, organizacje placu budowy oraz jego zabezpieczenie. Roboty te
nalezy traktowac jako integralny etap procesu budowlanego, zapewniajgcy wiasciwe warunki
do prowadzenia dalszych prac.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty przygotowawcze obejmujg rdwniez wykonanie robot towarzyszacych i tymczasowych,
ktdre sg niezbedne dla realizacji inwestycji, lecz nie stanowig jej elementu docelowego. Do
robot towarzyszgcych zalicza sie obstuge geodezyjng, prowadzenie dokumentacji budowy oraz
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej. Roboty tymczasowe obejmujg wykonanie
ogrodzenia terenu budowy, drég technologicznych, oznakowania oraz zabezpieczen
zapewniajgcych bezpieczenstwo pracy i ochrone oséb trzecich. Wszystkie roboty tymczasowe
powinny by¢ wykonane w sposéb umozliwiajacy ich usuniecie po zakonczeniu robét bez
pogorszenia stanu terenu.

1.4. Informacje o terenie budowy

Teren inwestycji stanowi dziatke niezabudowang o powierzchni okoto 1219 m?, zlokalizowang
w miejscowosci Mata Wies . Teren charakteryzuje sie naturalnym spadkiem w kierunku
potudniowym oraz dostepem komunikacyjnym od strony drogi gminnej. W bezposrednim
sgsiedztwie wystepujg tereny niezabudowane oraz elementy Srodowiska naturalnego, co
naktada obowigzek prowadzenia robdt w sposdb ograniczajacy negatywny wptyw na
otoczenie. W trakcie realizacji robét nalezy zapewnic ochrone istniejacej zieleni
nieprzeznaczonej do usuniecia, zabezpieczenie gruntu przed erozjg oraz ograniczenie emisji
hatasu i zapylenia. Wykonawca zobowigzany jest do wtasciwego zabezpieczenia terenu
budowy przed dostepem osdb trzecich oraz zapewnienia bezpiecznej organizacji robot.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji nalezy rozumieé zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami prawa oraz definicjami zawartymi w rozporzadzeniu . Przez roboty
przygotowawcze rozumie sie prace poprzedzajgce roboty zasadnicze, obejmujace



przygotowanie terenu inwestycji. Humus oznacza wierzchnig warstwe gleby o wtasciwosciach
urodzajnych, przeznaczong do zdjecia i ewentualnego ponownego wykorzystania. Teren
budowy obejmuje obszar realizacji robét wraz z zapleczem.

2. Wymagania dotyczgce wyrobéw budowlanych

Materiaty stosowane w robotach przygotowawczych powinny odpowiadaé wymaganiom
dokumentacji projektowej oraz wtasciwych norm technicznych. Kruszywa stosowane do
wykonania drég tymczasowych i stabilizacji podtoza powinny spetnia¢ wymagania normy PN-
EN 13242 oraz posiada¢ odpowiednie wtasciwosci nosne, jednorodnosc oraz odpornosc na
rozdrabnianie, potwierdzone badaniami zgodnie z PN-EN 1097. Grunty wykorzystywane do
wyroéwnan i nasypow powinny spetnia¢ wymagania normy PN-S-02205, w szczegdlnosci w
zakresie uziarnienia, wilgotnosci i zageszczalnosci. Materiaty stosowane do zabezpieczenia
terenu budowy powinny by¢ trwate, odporne na dziatanie czynnikdw atmosferycznych oraz
spetnia¢ wymagania przepiséw BHP. Wszystkie materiaty muszg posiada¢ dokumenty
dopuszczajace je do stosowania w budownictwie oraz by¢ przechowywane i transportowane
w sposéb zabezpieczajgcy przed pogorszeniem ich wtasciwosci.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Sprzet stosowany do robét przygotowawczych powinien by¢ dostosowany do charakteru
robot oraz warunkéw gruntowych i terenowych. W szczegdlnosci nalezy stosowaé koparki,
spycharki, rowniarki oraz walce zageszczajgce umozliwiajgce wykonanie robot z wymagang
doktadnoscig i jakoscig. Sprzet uzywany do zageszczania gruntu powinien umozliwiac
uzyskanie wymaganych parametréw zageszczenia okreslonych w normach. Do prac
geodezyjnych nalezy stosowac sprzet pomiarowy zapewniajgcy doktadno$¢ wytyczenia zgodna
z PN-ISO 4463. Wszystkie maszyny i urzadzenia powinny byé sprawne technicznie, posiadac
aktualne badania i dopuszczenia do uzytkowania oraz spetnia¢ wymagania w zakresie
bezpieczenstwa pracy.

4. Wymagania dotyczgce srodkéw transportu

Transport materiatdw i sprzetu powinien byé zorganizowany w sposéb zapewniajacy ciggtosé
robét oraz minimalizujacy wptyw na $rodowisko i istniejaca infrastrukture. Srodki transportu
powinny by¢ dostosowane do rodzaju przewozonych materiatéw oraz warunkow terenowych i
nie mogg powodowac nadmiernego zageszczenia lub rozluznienia gruntu. Materiaty sypkie, w
tym humus, powinny by¢ transportowane w sposdb zabezpieczajgcy przed ich rozsypywaniem
oraz mieszaniem z innymi materiatami. W przypadku transportu po drogach publicznych
nalezy przestrzegac obowigzujgcych przepiséw ruchu drogowego oraz ograniczen nos$nosci
nawierzchni.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot

Roboty przygotowawcze nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg,
wymaganiami norm PN-S-02205 oraz PN-EN 1997, a takze zasadami wiedzy technicznej.
Oczyszczenie terenu powinno obejmowac catkowite usuniecie roslinnosci, systemow
korzeniowych oraz elementéw kolidujgcych z projektowanym zagospodarowaniem. Zdjecie
humusu nalezy wykonaé w sposéb zapewniajgcy zachowanie jego wiasciwosci, z
magazynowaniem w pryzmach zabezpieczonych przed erozjg i degradacjg. Niwelacje terenu
nalezy wykonac¢ w sposdb umozliwiajgcy uzyskanie projektowanych rzednych oraz



zapewniajacy prawidtowe odprowadzenie wdd opadowych. Zageszczenie gruntu powinno
spetnia¢ wymagania wskaznika zageszczenia Is 2 0,95 oraz, w przypadku kontroli ptytg VSS,
modutu odksztatcenia Ev2 > 45 MPa lub zgodnie z wymaganiami projektowymi. Roboty
geodezyjne nalezy wykonywa¢é z doktadnoscig zapewniajgcy prawidtowe usytuowanie
obiektéw, przy dopuszczalnym odchyleniu sytuacyjnym do +1 cm i wysokosciowym do £1 cm.
Organizacja placu budowy powinna zapewniaé bezpieczne warunki pracy, wtasciwe
rozmieszczenie zaplecza oraz sprawng komunikacje.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robdt przygotowawczych powinna byé prowadzona w sposdb ciggty i
obejmowac wszystkie etapy realizacji. Nalezy kontrolowad stopien oczyszczenia terenu,
grubos¢ zdjetej warstwy humusu oraz zgodnosé wykonanej niwelacji z dokumentacja
projektowg. Zageszczenie gruntu nalezy kontrolowaé zgodnie z PN-S-02205 oraz PN-EN 13286
poprzez okreslenie wskaznika zageszczenia Is oraz modutu odksztatcenia Ev2. Dopuszcza sie
stosowanie badan ptytg VSS oraz metodg Proctora. Kontrola robét geodezyjnych powinna
obejmowac sprawdzenie zgodnosci wytyczenia z projektem oraz kontrole stabilnosci punktéw.
Wyniki kontroli nalezy dokumentowa¢ w formie protokotéw i wpiséw do dziennika budowy.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét powinien byé wykonany zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej oraz rozporzadzeniu i odzwierciedla¢ rzeczywisty zakres wykonanych prac.
Jednostki obmiaru nalezy dostosowac do charakteru robét, przyjmujgc metry kwadratowe dla
powierzchni oczyszczonego terenu, metry sze$cienne dla objetosci zdjetego humusu oraz
metry biezgce dla elementdéw zabezpieczen. Pomiar powinien by¢ wykonany z nalezyta
doktadnoscig i udokumentowany.

8. Opis sposobu odbioru robét

Odbidr robét przygotowawczych powinien by¢ przeprowadzony przed rozpoczeciem robét
zasadniczych i obejmowaé ocene zgodnosci wykonanych prac z dokumentacjg projektowa
oraz wymaganiami specyfikacji. Odbiorowi podlegajg w szczegdlnosci roboty zanikajace, takie
jak zdjecie humusu i przygotowanie podtoza. Warunkiem odbioru jest uzyskanie parametréow
technicznych umozliwiajgcych prawidtowe wykonanie kolejnych etapéw robét, w tym
odpowiedniego zageszczenia i nosnosci podtoza. Odbidr powinien byé potwierdzony
protokotem podpisanym przez strony.

9. Opis sposobu rozliczenia robét

Rozliczenie robot przygotowawczych odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie
wykonanych robét oraz cen jednostkowych okreslonych w umowie. Cena jednostkowa
powinna obejmowaé wszystkie koszty zwigzane z wykonaniem robét, w tym robocizne,
materiaty, sprzet, transport, organizacje placu budowy oraz zabezpieczenie terenu. W
rozliczeniu nalezy uwzglednié réwniez roboty tymczasowe i towarzyszgce niezbedne do
realizacji inwestycji.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji rob6t stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021



r. oraz ustawa Prawo budowlane. W zakresie wymagan technicznych nalezy stosowa¢ normy
PN-S-02205 dotyczace robot ziemnych, PN-EN 13242 i PN-EN 1097 dotyczace kruszyw, PN-EN
13286 dotyczace badan zageszczenia oraz PN-EN 1997 w zakresie geotechniki. W zakresie
pomiardw geodezyjnych nalezy stosowaé norme PN-ISO 4463. Ponadto obowigzujg przepisy
dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdét budowlanych.



ST-02 — ROBOTY ZIEMNE | FUNDAMENTOWE
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania, kontroli
jakosci oraz odbioru robét ziemnych i fundamentowych zwigzanych z realizacjg inwestycji
polegajgcej na budowie altany rekreacyjnej wraz z infrastrukturg towarzyszacga . Specyfikacja
obejmuje roboty zwigzane z przygotowaniem podtoza gruntowego, wykonaniem wykopow,
warstw konstrukcyjnych oraz fundamentdéw zapewniajgcych przeniesienie obcigzen na grunt.

1.2. Zakres robét objetych specyfikacjg

Zakres robét obejmuje wykonanie wykopéw pod fundamenty, przygotowanie podtoza
gruntowego, wykonanie warstw podktadowych, wykonanie ptyty fundamentowej wraz ze
zbrojeniem oraz osadzeniem elementdéw konstrukcyjnych. W zakres wchodzi rowniez
wykonanie podsypek, podbuddéw oraz zageszczenie gruntu, a takze ewentualne odwodnienie
wykopodw i zabezpieczenie ich $cian. Roboty te stanowig kluczowy etap inwestycji,
determinujgcy nosnosc i trwatos¢ catego obiektu.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty towarzyszace obejmujg obstuge geodezyjng, kontrole parametréow gruntowych oraz
dokumentacje badan. Roboty tymczasowe obejmujg zabezpieczenie wykopdw przed
osuwaniem, odwodnienie wykopdw, wykonanie dojs¢ technologicznych oraz zabezpieczenie
terenu robot.

1.4. Informacje o terenie budowy

Roboty prowadzone bedg na terenie o naturalnym spadku, bez istniejgcej zabudowy . Warunki
gruntowe nalezy traktowaé jako typowe dla gruntéw nieskalistych, jednak kazdorazowo
wykonawca zobowigzany jest do oceny warunkéw rzeczywistych. W przypadku wystgpienia
gruntéw nienos$nych lub nawodnionych nalezy zastosowaé odpowiednie wzmocnienie podtoza
lub odwodnienie.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wykop oznacza przestrzen powstatg w wyniku usuniecia gruntu, fundament to element
konstrukcyjny przekazujacy obcigzenia na grunt, a podtoze gruntowe to warstwa gruntu
przenoszgca obcigzenia konstrukgcji.

2. Wymagania dotyczgce wyrobéw budowlanych

Materiaty stosowane do robét ziemnych i fundamentowych powinny spetnia¢ wymagania
norm technicznych oraz dokumentacji projektowej. Grunty stosowane do zasypek powinny
by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych i posiada¢ odpowiednie wtasciwos$ci zageszczalne
zgodnie z PN-S-02205. Kruszywa stosowane do podbudéw powinny spetnia¢ wymagania PN-
EN 13242. Beton stosowany do wykonania ptyty fundamentowej powinien odpowiadac klasie
co najmniej C20/25 zgodnie z PN-EN 206 oraz posiada¢ odpowiednie wtasciwosci
wytrzymatosciowe i trwatosciowe. Stal zbrojeniowa powinna spetnia¢ wymagania PN-EN



10080 i by¢ dostarczona z odpowiednimi atestami. Materiaty izolacyjne powinny zapewniac
ochrone przeciwwilgociowg zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do wykonania robét nalezy stosowadé sprzet umozliwiajagcy wykonanie wykopdw oraz
zageszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami technicznymi. Sprzet powinien zapewniac
doktadnos¢ wykonania robét oraz nie powodowac nadmiernego naruszenia struktury gruntu.
Do zageszczania nalezy stosowac walce wibracyjne, zageszczarki ptytowe lub ubijaki
mechaniczne. Do robét betonowych nalezy stosowac sprzet do transportu i zageszczania
mieszanki betonowej zapewniajgcy jej jednorodnosé i wtasciwe utozenie.

4. Wymagania dotyczgce srodkéw transportu

Transport materiatéw powinien odbywad sie w sposéb zabezpieczajacy przed ich segregacja,
zanieczyszczeniem lub utratg wtasciwosci. Mieszanka betonowa powinna by¢ transportowana
zgodnie z wymaganiami PN-EN 206 w czasie uniemozliwiajacym jej rozsegregowanie i
rozpoczecie wigzania. Transport gruntéw powinien by¢ prowadzony w sposob kontrolowany,
aby nie doprowadzi¢ do degradacji terenu.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-S-02205 oraz PN-EN 1997, z uwzglednieniem
warunkéw gruntowych. Wykopy powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajgcy ich
statecznos¢ oraz bezpieczenstwo pracy. Dno wykopu nalezy oczyscic i przygotowac do
przyjecia warstw konstrukcyjnych. W przypadku wystgpienia gruntéw nienosnych nalezy je
usunac i zastgpi¢ materiatem o odpowiednich parametrach.

Podtoze pod fundament nalezy wykonac jako warstwe zageszczonego kruszywa oraz chudego
betonu o grubosci zgodnej z dokumentacjg projektowg . Zageszczenie podtoza powinno
spetnia¢ wymagania Is 2 0,97 oraz Ev2 2 80 MPa dla warstw konstrukcyjnych. Ptyte
fundamentowg nalezy wykonac z betonu klasy C20/25, zbrojonego stalg RB500, zgodnie z
dokumentacjg. Betonowanie nalezy prowadzié w sposdb ciggly, zapewniajac odpowiednie
zageszczenie mieszanki i eliminacje pustek powietrznych. Po utozeniu betonu nalezy zapewni¢
jego pielegnacje poprzez utrzymanie wilgotnosci i temperatury zgodnie z PN-EN 13670.

Zasypki nalezy wykonywad warstwami o grubosci dostosowanej do stosowanego sprzetu
zageszczajacego, przy zachowaniu wymaganych parametrow zageszczenia.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci obejmuje sprawdzenie zgodnosci robét z dokumentacjg projektowa oraz
wymaganiami norm. Nalezy kontrolowaé wymiary wykopdw, jakos¢ podtoza, parametry
zageszczenia oraz wtasciwosci zastosowanych materiatdw. Zageszczenie nalezy badaé zgodnie
z PN-EN 13286, a no$nos$¢ podtoza metodg ptytowsa. Beton nalezy kontrolowa¢ poprzez
badania wytrzymatosci na $ciskanie zgodnie z PN-EN 12390. Kontrola zbrojenia obejmuje
sprawdzenie jego rozmieszczenia, Srednicy i otulenia.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar rob6t nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz rozporzadzeniem .
Jednostki obmiaru obejmujg metry szescienne dla wykopow i zasypek oraz metry kwadratowe



dla fundamentéw. Obmiar powinien odzwierciedlaé rzeczywisty zakres wykonanych robét i
by¢ odpowiednio udokumentowany.

8. Opis sposobu odbioru robot

Odbiér robét powinien obejmowac odbidr wykopdw przed ich zasypaniem, odbidr podtoza
gruntowego, odbiér zbrojenia przed betonowaniem oraz odbidr elementéw betonowych po
osiggnieciu wymaganej wytrzymatosci. Warunkiem odbioru jest spetnienie wszystkich
wymagan jakosciowych i technicznych okreslonych w specyfikacji oraz dokumentacji
projektowe;.

9. Opis sposobu rozliczenia robét

Rozliczenie robét odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie wykonanych robét. Cena
jednostkowa powinna obejmowaé wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem robét, w tym
przygotowanie terenu, wykonanie wykopdw, transport, wykonanie fundamentéw oraz
kontrole jakosci.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji robot stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
obowigzujgce przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie z dnia 20 grudnia 2021 r. oraz ustawa
Prawo budowlane. W zakresie robét ziemnych nalezy stosowaé PN-S-02205, w zakresie
geotechniki PN-EN 1997, w zakresie betonu PN-EN 206 oraz PN-EN 13670, w zakresie badan
betonu PN-EN 12390, a w zakresie stali zbrojeniowej PN-EN 10080.
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ST-03 — ROBOTY KONSTRUKCYJNE — ALTANA DREWNIANA
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania, kontroli
jakosci oraz odbioru robdt konstrukcyjnych zwigzanych z wykonaniem altany rekreacyjnej o
konstrukcji drewnianej, realizowanej w ramach inwestycji . Specyfikacja obejmuje wykonanie
konstrukcji nosnej altany, elementdw wiezby dachowej, poszycia oraz zabezpieczenia drewna i
montazu pokrycia dachowego, a takze wszystkich potaczen konstrukcyjnych zapewniajgcych
trwatos$¢ i statecznos¢ obiektu.

1.2. Zakres robét objetych specyfikacja

Zakres robét obejmuje wykonanie konstrukcji drewnianej altany posadowionej na uprzednio
wykonanej ptycie fundamentowej, w tym montaz stupéw nosnych, belek poziomych, murtat
oraz elementéw wiezby dachowej. Obejmuje réwniez wykonanie deskowania dachu, montaz
warstw izolacyjnych oraz pokrycia dachowego z blachy na rabek stojgcy. W zakres robét
wchodzi takze impregnacja oraz zabezpieczenie wszystkich elementéw drewnianych,
wykonanie potaczen konstrukcyjnych oraz montaz elementéw wykonczeniowych konstrukgji.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty towarzyszgce obejmujg przygotowanie elementdw konstrukcyjnych do montazu, ich
transport na miejsce wbudowania oraz wykonanie niezbednych pomiaréw kontrolnych.
Roboty tymczasowe obejmujg wykonanie rusztowan, podpdér montazowych oraz
zabezpieczenie konstrukcji na czas realizacji robét przed wptywem warunkéw
atmosferycznych.

1.4. Informacje o terenie budowy

Roboty prowadzone bedg na terenie przygotowanym zgodnie z wczesniejszymi etapami
realizacji, na wykonanej ptycie fundamentowej . Konstrukcja altany bedzie obiektem
wolnostojgcym, narazonym na dziatanie czynnikdéw atmosferycznych, takich jak wiatr, opady
oraz promieniowanie UV, co wymaga zastosowania odpowiednich materiatéw i zabezpieczen.

1.5. Okreslenia podstawowe

Konstrukcja drewniana oznacza uktad elementéw nosnych wykonanych z drewna
konstrukcyjnego, przenoszacych obcigzenia uzytkowe i klimatyczne. Wiezba dachowa oznacza
zespot elementdw konstrukcyjnych dachu. Murfata to element poziomy przekazujacy
obcigzenia z dachu na stupy. Impregnacja oznacza proces zabezpieczenia drewna przed
dziataniem czynnikdw biologicznych i atmosferycznych.

2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych

Drewno konstrukcyjne stosowane do wykonania altany powinno odpowiadac klasie
wytrzymatosci co najmniej C24 zgodnie z PN-EN 338 oraz by¢ klasyfikowane zgodnie z PN-EN
14081. Wilgotnos¢ drewna w momencie wbudowania nie powinna przekraczaé¢ 18%, a
elementy powinny by¢ wolne od wad wptywajgcych na ich nosnosé, takich jak pekniecia,
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skrecenia czy zgnilizna. Wszystkie elementy drewniane powinny by¢ poddane impregnacji
zabezpieczajacej przed grzybami, owadami oraz dziataniem wilgoci, zgodnie z PN-EN 351.

Elementy ztgczne, takie jak Sruby, wkrety, gwozdzie oraz faczniki stalowe, powinny by¢
wykonane ze stali ocynkowanej lub nierdzewnej zgodnie z PN-EN 14592. Blacha dachowa
powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 14782 i charakteryzowac sie odpornoscia na korozje oraz
odpowiednig trwatoscig. Materiaty izolacyjne stosowane w konstrukcji dachu powinny by¢
zgodne z wymaganiami PN-EN 13859.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do wykonania robét konstrukcyjnych nalezy stosowac sprzet umozliwiajgcy precyzyjne
wykonanie elementéw oraz ich montaz, w tym pilarki, wiertarki, wkretarki, podnosniki oraz
sprzet pomiarowy. Sprzet powinien zapewniac doktadnos¢ obrdbki elementéw drewnianych
oraz wtasciwe wykonanie pofaczen. Wszystkie urzadzenia powinny byé sprawne technicznie i
dostosowane do zakresu robét.

4. Wymagania dotyczgce srodkéw transportu

Transport elementéw drewnianych powinien odbywac sie w sposéb zabezpieczajacy przed ich
uszkodzeniem mechanicznym oraz zawilgoceniem. Elementy powinny by¢ sktadowane na
podkfadach, zabezpieczone przed bezposrednim kontaktem z gruntem oraz chronione przed
opadami atmosferycznymi. Transport pokrycia dachowego powinien odbywaé sie zgodnie z
zaleceniami producenta.

5. Wymagania dotyczgce wykonania robét

Roboty konstrukcyjne nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz
wymaganiami PN-EN 1995 (Eurokod 5). Montaz konstrukcji nalezy rozpoczgé od osadzenia
stupéw drewnianych w przygotowanych kotwach zakotwionych w ptycie fundamentowej, z
zachowaniem izolacji przeciwwilgociowej pomiedzy drewnem a betonem. Nastepnie nalezy
wykonaé montaz belek poziomych oraz murfat, zapewniajgc prawidtowe przeniesienie
obcigzen.

Konstrukcje dachu nalezy wykonac z krokwi o przekrojach zgodnych z dokumentacja, z
zachowaniem wymaganych rozstawow i katéw nachylenia. Na krokwiach nalezy wykonac¢
petne deskowanie z desek o odpowiedniej grubosci, zapewniajgce sztywnos¢ konstrukcji. Na
deskowaniu nalezy utozy¢ warstwe izolacyjng w postaci folii wysokoparoprzepuszczalnej, a
nastepnie zamontowac taty dachowe i pokrycie z blachy na ragbek stojacy.

Pofaczenia elementdéw konstrukcyjnych nalezy wykonywac z zachowaniem wymagan
dotyczgcych nosnosci i trwatosci, stosujgc odpowiednie tgczniki mechaniczne. Wszystkie
elementy drewniane powinny by¢ zabezpieczone poprzez impregnacje oraz powtoki malarskie
odporne na dziatanie czynnikéw atmosferycznych. W trakcie montazu nalezy zapewnic
stabilnos¢ konstrukcji oraz jej zgodnos¢ z geometrig projektowa.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robot obejmuje sprawdzenie jakosci materiatéw, doktadnosci wykonania
elementdw oraz poprawnosci montazu konstrukcji. Nalezy kontrolowaé wilgotnosé drewna,
jako$¢ impregnacji oraz zgodnos$é przekrojéw i dtugosci elementdéw z dokumentacjg. Kontrola
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potgczen powinna obejmowac sprawdzenie liczby i rozmieszczenia tgcznikdw oraz ich
prawidtowego zamocowania.

Geometria konstrukcji powinna by¢ sprawdzana pod wzgledem pionowosci stupow,
poziomosci belek oraz zgodnosci kagtéw nachylenia dachu. Dopuszczalne odchylenia nalezy
przyjmowac zgodnie z PN-EN 13670 oraz zasadami wykonawstwa konstrukcji drewnianych.
Wyniki kontroli powinny by¢ dokumentowane.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét konstrukcyjnych nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz
rozporzadzeniem . Jednostki obmiaru obejmujg metry szescienne dla konstrukcji drewnianej
oraz metry kwadratowe dla powierzchni dachu. Obmiar powinien odzwierciedlaé rzeczywisty
zakres wykonanych robot.

8. Opis sposobu odbioru robét

Odbiér robét obejmuje sprawdzenie konstrukcji przed wykonaniem pokrycia dachowego oraz
odbidr konicowy catej konstrukcji. Warunkiem odbioru jest zgodnosé wykonania z
dokumentacja projektowg oraz spetnienie wymagan dotyczgcych jako$ci materiatow i
doktadnosci montazu. Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem.

9. Opis sposobu rozliczenia robét

Rozliczenie robét odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie wykonanych robét. Cena
jednostkowa obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem konstrukcji, w tym
przygotowanie elementdw, ich transport, montaz, zabezpieczenie oraz kontrole jakosci.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji robo6t stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie z dnia 20 grudnia 2021 r. oraz ustawa Prawo
budowlane. W zakresie konstrukcji drewnianych nalezy stosowaé PN-EN 1995 (Eurokod 5),
PN-EN 338 i PN-EN 14081 dla drewna konstrukcyjnego, PN-EN 351 dla impregnacji, PN-EN
14592 dla tacznikdw oraz PN-EN 14782 dla pokryé dachowych.
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ST-04 — ROBOTY INSTALACYJNE (INSTALACJE ELEKTRYCZNE, FOTOWOLTAICZNE |
MONITORING)

1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania, kontroli
jakosci oraz odbioru robdt instalacyjnych obejmujgcych instalacje elektryczng, instalacje
fotowoltaiczng oraz system monitoringu realizowanych w ramach inwestycji budowy altany
rekreacyjnej . Specyfikacja okresla wymagania techniczne i organizacyjne dla robdt majacych
na celu zapewnienie bezpiecznego i prawidtowego funkcjonowania instalacji zasilajacych i
teletechnicznych obiektu.

1.2. Zakres robét objetych specyfikacja

Zakres robét obejmuje wykonanie instalacji elektrycznej zasilajgcej o$wietlenie oraz gniazda
wtykowe, wykonanie instalacji fotowoltaicznej pracujgcej w systemie off-grid wraz z
magazynem energii i urzgdzeniami sterujgcymi, a takze wykonanie systemu monitoringu
obejmujgcego kamere zewnetrzng wraz z okablowaniem i urzagdzeniami rejestrujgcymi. Zakres
obejmuje rowniez wykonanie rozdzielnicy elektrycznej, zabezpieczen nadpradowych i
przeciwporazeniowych, prowadzenie przewoddw w konstrukcji obiektu oraz montaz
wszystkich urzagdzen koricowych.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty towarzyszgce obejmujg wykonanie tras kablowych, przygotowanie przepustow,
wykonanie uziemienia oraz pomiary instalacji elektrycznej. Roboty tymczasowe obejmuja
zabezpieczenie instalacji w trakcie montazu oraz organizacje stanowisk pracy dla robét
elektrycznych.

1.4. Informacje o terenie budowy

Roboty instalacyjne prowadzone bedg w obrebie altany rekreacyjnej oraz jej bezposredniego
otoczenia . Instalacje bedga narazone na dziatanie czynnikéw atmosferycznych, co wymaga
stosowania urzadzen o odpowiednim stopniu ochrony IP oraz zabezpieczen przed wilgocig i
uszkodzeniami mechanicznymi.

1.5. Okreslenia podstawowe

Instalacja elektryczna oznacza ukfad przewoddw i urzadzen stuzgcych do rozdziatu energii
elektrycznej. Instalacja fotowoltaiczna oznacza uktad przetwarzajgcy energie promieniowania
stonecznego na energie elektrycznga. System off-grid oznacza instalacje pracujgcg niezaleznie
od sieci elektroenergetycznej. Monitoring oznacza system nadzoru wizyjnego obejmujacy
urzadzenia rejestrujgce obraz.

2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych

Materiaty i urzgdzenia stosowane w instalacjach powinny spetnia¢ wymagania norm PN-HD
60364 oraz PN-EN dotyczacych instalacji elektrycznych. Przewody elektryczne powinny
posiadac odpowiednig izolacje oraz przekroje dostosowane do obcigzenia i warunkdéw pracy.
Rozdzielnice elektryczne powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 61439 i by¢ wyposazone w
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odpowiednie zabezpieczenia. Moduty fotowoltaiczne powinny by¢ zgodne z PN-EN 61215 oraz
PN-EN 61730, a urzadzenia systemu PV, w tym falowniki i regulatory, powinny posiadac
odpowiednie certyfikaty. Urzadzenia monitoringu powinny charakteryzowac sie odpowiednig
klasg szczelnosci i odpornoscig na warunki atmosferyczne.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do wykonania robdt nalezy stosowacé sprzet umozliwiajgcy precyzyjne prowadzenie instalacji
oraz montaz urzadzen, w tym wiertarki, narzedzia do obrébki przewoddéw oraz przyrzagdy
pomiarowe. Sprzet pomiarowy powinien umozliwia¢ wykonanie pomiardéw rezystancji izolacji,
skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej oraz ciggtosci przewoddéw.

4. Wymagania dotyczgce srodkéw transportu

Transport urzadzen elektrycznych i elektronicznych powinien odbywac sie w sposdb
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem mechanicznym oraz wptywem wilgoci. Moduty
fotowoltaiczne powinny byé transportowane zgodnie z zaleceniami producenta, z
zachowaniem szczegdlnej ostroznosci.

5. Wymagania dotyczgce wykonania robét

Roboty instalacyjne nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz
wymaganiami PN-HD 60364. Instalacje elektryczng nalezy prowadzi¢ w sposdb zapewniajgcy
bezpieczenstwo uzytkowania oraz ochrone przed porazeniem prgdem elektrycznym.
Przewody powinny by¢é prowadzone w ostonach lub kanatach instalacyjnych, a ich trasy
powinny by¢ uporzagdkowane i zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Instalacje fotowoltaiczng nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN 62446, zapewniajgc
wtasciwe potfaczenia elektryczne oraz zabezpieczenia przed przepieciami. Moduty PV nalezy
montowac na konstrukcji dachowej zgodnie z wytycznymi producenta, z zachowaniem
odpowiedniego kata nachylenia i wentylacji.

System monitoringu nalezy wykonaé poprzez montaz kamer w sposdb zapewniajgcy
odpowiednie pokrycie obserwowanego obszaru. Okablowanie powinno byé prowadzone w
sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem oraz wptywem warunkéw atmosferycznych.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robdt obejmuje sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z dokumentacja
projektowg oraz wymaganiami norm. Nalezy wykonaé pomiary rezystancji izolacji, ciggtosci
przewodéw ochronnych oraz skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej zgodnie z PN-HD
60364-6. W przypadku instalacji fotowoltaicznej nalezy przeprowadzi¢ pomiary napieé i
pragddéw oraz sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania systemu.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robdét instalacyjnych nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz
rozporzgdzeniem . Jednostki obmiaru obejmujg metry biezgce przewoddw, sztuki urzgdzen
oraz komplety instalacji.
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8. Opis sposobu odbioru robét

Odbidr robét instalacyjnych obejmuje sprawdzenie poprawnosci wykonania instalacji,
wykonanie pomiaréw kontrolnych oraz sprawdzenie dziatania urzadzen. Warunkiem odbioru
jest spetnienie wymagan technicznych oraz uzyskanie pozytywnych wynikéw pomiaréw.

9. Opis sposobu rozliczenia robét

Rozliczenie robdt odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie wykonanych robét. Cena
jednostkowa obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem instalacji, w tym montaz,
pomiary oraz uruchomienie.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji robo6t stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie z dnia 20 grudnia 2021 r. oraz ustawa Prawo
budowlane. W zakresie instalacji elektrycznych nalezy stosowa¢ PN-HD 60364, w zakresie
instalacji fotowoltaicznych PN-EN 62446, PN-EN 61215 i PN-EN 61730, a w zakresie rozdzielnic
PN-EN 61439.
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ST-05 — ROBOTY NAWIERZCHNIOWE | CIAGI PIESZE
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania, kontroli
jakosci oraz odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni utwardzonych i ciggéw
pieszych wokot altany rekreacyjnej . Specyfikacja obejmuje roboty polegajgce na wykonaniu
warstw konstrukcyjnych nawierzchni, ich wiasciwym zageszczeniu oraz utozeniu warstwy
wykonczeniowej zapewniajacej trwatosé, estetyke i funkcjonalnosc obiektu.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja

Zakres robét obejmuje wykonanie podtoza gruntowego, wykonanie warstw podbudowy z
kruszyw, wykonanie podsypki oraz utozenie nawierzchni z kostki betonowej. W zakres robot
wchodzi réwniez wykonanie obramowan nawierzchni, w tym obrzezy betonowych, a takze
wyprofilowanie spadkéw zapewniajgcych prawidtowe odprowadzenie wéd opadowych.
Roboty obejmujg wszystkie czynnosci niezbedne do wykonania trwatej i bezpiecznej
nawierzchni ciggéw pieszych.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty towarzyszgce obejmujg wytyczenie geodezyjne ciggdw pieszych, kontrole parametrow
zageszczenia oraz wykonanie pomiaréw kontrolnych. Roboty tymczasowe obejmuja
przygotowanie dojazdow technologicznych oraz zabezpieczenie terenu robét przed dostepem
0s6b trzecich.

1.4. Informacje o terenie budowy

Roboty prowadzone bedg na terenie o naturalnym spadku, wymagajgcym odpowiedniego
uksztattowania nawierzchni w celu zapewnienia odwodnienia . Podfoze gruntowe moze
charakteryzowac sie zmiennymi parametrami nosnosci, dlatego przed rozpoczeciem robdt
nalezy oceni¢ jego stan i w razie potrzeby wykona¢ jego wzmocnienie.

1.5. Okreslenia podstawowe

Podbudowa oznacza warstwe konstrukcyjng przenoszgcy obcigzenia na podtoze gruntowe,
podsypka oznacza warstwe wyrdwnawczg umozliwiajgcg utozenie kostki, a nawierzchnia
oznacza warstwe uzytkowg zapewniajgcg funkcjonalnosé ciggu pieszego.

2. Wymagania dotyczgce wyrobéw budowlanych

Materiaty stosowane do wykonania nawierzchni powinny spetnia¢ wymagania norm
technicznych oraz dokumentacji projektowej. Kruszywa stosowane do podbudowy powinny
spetnia¢ wymagania PN-EN 13242 oraz charakteryzowac sie odpowiednig nos$noscig i
mrozoodpornoscig. Kostka betonowa powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 1338 i
charakteryzowac sie odpowiednig wytrzymatoscig na $ciskanie, odpornoscig na Scieranie oraz
nasigkliwoscig. Obrzeza betonowe powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 1340. Materiaty
powinny by¢ jednorodne, wolne od uszkodzen i posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci.
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3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do wykonania robot nalezy stosowaé sprzet umozliwiajgcy wykonanie podbudowy oraz
utozenie nawierzchni z wymagang doktadnoscia. W szczegdlnosci nalezy stosowaé zageszczarki
ptytowe, walce wibracyjne oraz urzgdzenia do ciecia kostki. Sprzet powinien umozliwia¢
uzyskanie wymaganych parametréw zageszczenia oraz réwnosci nawierzchni.

4. Wymagania dotyczgce srodkéw transportu

Transport materiatéw powinien odbywad sie w sposéb zabezpieczajacy przed ich
uszkodzeniem i segregacjg. Kostka betonowa powinna by¢ transportowana na paletach i
zabezpieczona przed przemieszczaniem. Kruszywa powinny by¢ transportowane w sposéb
uniemozliwiajacy ich zanieczyszczenie.

5. Wymagania dotyczgce wykonania robét

Roboty nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami PN-S-
02205. Podtoze gruntowe powinno by¢ odpowiednio przygotowane i zageszczone do
wskaznika Is 2 0,97. Na przygotowanym podtozu nalezy wykonaé¢ warstwe podbudowy z
kruszywa o odpowiedniej grubosci, zageszczong warstwami do uzyskania modutu
odksztatcenia Ev2 > 80 MPa.

Na podbudowie nalezy wykonaé warstwe podsypki z piasku lub mieszanki piaskowo-
cementowej o grubosci umozliwiajgcej doktadne utozenie kostki. Kostke betonowg nalezy
uktada¢ zgodnie z przyjetym wzorem, zachowujgc szczeliny montazowe oraz odpowiednie
spadki. Po utozeniu kostki nalezy wykonac jej zageszczenie przy uzyciu zageszczarki ptytowej z
ostong elastomerowg, a nastepnie wypetnié szczeliny materiatem drobnym.

Obrzeza nalezy osadzac na fawie betonowej lub podsypce cementowo-piaskowej, zapewniajac
ich stabilnos$¢ oraz wtasciwe usytuowanie.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci obejmuje sprawdzenie materiatéw oraz wykonania poszczegdlnych warstw
konstrukcyjnych. Nalezy kontrolowaé zageszczenie podtoza i podbudowy zgodnie z PN-EN
13286 oraz PN-S-02205. Réwnos¢ nawierzchni nalezy sprawdzad tatg kontrolng, a spadki
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Dopuszczalne odchylenia powinny miescié¢
sie w granicach okreslonych normami drogowymi.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz rozporzadzeniem .
Jednostki obmiaru obejmujg metry kwadratowe nawierzchni oraz metry biezgce obrzezy.
Obmiar powinien odzwierciedla¢ rzeczywisty zakres wykonanych robét.

8. Opis sposobu odbioru robét

Odbidr robét obejmuje sprawdzenie podtoza, podbudowy oraz warstwy nawierzchniowe;.
Warunkiem odbioru jest uzyskanie wymaganych parametréw zageszczenia, réwnosci oraz
zgodnosci z dokumentacjg projektowa. Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem.
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9. Opis sposobu rozliczenia robét

Rozliczenie robét odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie wykonanych robét. Cena
jednostkowa obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem nawierzchni, w tym
przygotowanie podtoza, wykonanie podbudowy oraz utozenie kostki.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji robét stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie z dnia 20 grudnia 2021 r. oraz ustawa Prawo
budowlane. W zakresie robét nawierzchniowych nalezy stosowaé PN-S-02205, PN-EN 13242
dla kruszyw, PN-EN 1338 dla kostki betonowej oraz PN-EN 1340 dla obrzezy betonowych.
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ST-06 — MONTAZ ELEMENTOW MAtLEJ ARCHITEKTURY
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania, kontroli
jakosci oraz odbioru robét zwigzanych z montazem elementédw matej architektury
realizowanych w ramach inwestycji budowy altany rekreacyjnej wraz z zagospodarowaniem
terenu . Specyfikacja obejmuje montaz elementéw wyposazenia przestrzeni publicznej, ktére
stanowig uzupetnienie funkcjonalne obiektu i majg istotne znaczenie dla bezpieczenstwa oraz
komfortu uzytkowania terenu.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja

Zakres robét obejmuje dostawe i montaz elementéw matej architektury, w tym stotow
piknikowych, stojakéw rowerowych, koszy na odpady, tablic informacyjnych oraz tawki
solarnej. Roboty obejmujg wykonanie fundamentéw lub punktéw kotwienia dla tych
elementdw, ich ustawienie, wypoziomowanie, trwate zamocowanie do podtoza oraz
wykonanie ewentualnych robét wykoriczeniowych zwigzanych z ich montazem. Zakres
obejmuje rowniez sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw wyposazonych w instalacje
elektryczne.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty towarzyszgce obejmujg przygotowanie podtoza pod montaz elementéw, wykonanie
pomiaréw geodezyjnych umozliwiajgcych ich prawidtowe rozmieszczenie oraz wykonanie prac
porzgdkowych. Roboty tymczasowe obejmujg zabezpieczenie elementéw przed uszkodzeniem
w trakcie montazu oraz organizacje stanowisk pracy.

1.4. Informacje o terenie budowy

Elementy matej architektury bedg montowane na przygotowanym terenie wokét altany oraz
w jej obrebie . Teren jest ogdlnodostepny, co wymaga szczegdlnej starannosci w zakresie
bezpieczenstwa uzytkowania oraz trwatosci zamocowania elementéw.

1.5. Okreslenia podstawowe

Mata architektura oznacza niewielkie obiekty budowlane stuzace rekreacji i uzytkowaniu
przestrzeni publicznej. Fundament oznacza element konstrukcyjny stuzgcy do zakotwienia
elementu w gruncie. Kotwienie oznacza trwate potgczenie elementu z podtozem.

2. Wymagania dotyczgce wyrobéw budowlanych

Elementy matej architektury powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na dziatanie
czynnikdéw atmosferycznych, takich jak drewno impregnowane, stal ocynkowana lub elementy
betonowe. Materiaty powinny spetnia¢ wymagania odpowiednich norm PN-EN oraz posiadaé
deklaracje zgodnosci. Drewno powinno by¢ zabezpieczone zgodnie z PN-EN 351, a elementy
stalowe zabezpieczone antykorozyjnie zgodnie z PN-EN I1SO 1461. Elementy wyposazenia
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powinny by¢ wolne od uszkodzen, posiada¢ odpowiednig jakos¢ wykonania oraz spetniac
wymagania bezpieczenstwa uzytkowania.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do montazu elementéw nalezy stosowad sprzet umozliwiajacy ich bezpieczne ustawienie i
zamocowanie, w tym wiertarki, narzedzia montazowe oraz sprzet do transportu recznego lub
mechanicznego. Sprzet powinien zapewnia¢ doktadnos¢ ustawienia elementéw oraz ich
stabilne zamocowanie.

4. Wymagania dotyczgce srodkdw transportu

Transport elementéw matej architektury powinien odbywac sie w sposéb zabezpieczajgcy
przed ich uszkodzeniem mechanicznym oraz wptywem warunkéw atmosferycznych. Elementy
powinny byc¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producenta oraz sktadowane w sposob
zabezpieczajgcy ich wtasciwosci.

5. Wymagania dotyczgce wykonania robét

Roboty montazowe nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowgq oraz instrukcjami
producentéw poszczegdlnych elementéw. Montaz elementédw powinien by¢ poprzedzony
przygotowaniem podtoza oraz wyznaczeniem ich lokalizacji zgodnie z projektem
zagospodarowania terenu. Fundamenty lub punkty kotwienia powinny by¢ wykonane z
betonu o odpowiedniej klasie wytrzymatosci i zapewniaé stabilnos¢ elementéw.

Elementy nalezy ustawiaé w sposdb zapewniajacy ich prawidtowe wypoziomowanie oraz
zachowanie wymaganych odlegtosci i wysokosci. Kotwienie powinno by¢ wykonane z uzyciem
elementdéw stalowych odpornych na korozje, zapewniajgcych trwate potgczenie z podtozem.
W przypadku elementéw wyposazonych w instalacje elektryczne nalezy zapewnié ich
prawidtowe podtaczenie oraz zabezpieczenie przed wilgocia.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci obejmuje sprawdzenie zgodnosci elementéw z dokumentacjg oraz ich
prawidtowego montazu. Nalezy kontrolowac¢ stabilno$¢ zamocowania, poziomowanie oraz
jako$é wykonania fundamentéw. W przypadku elementdw wyposazonych w instalacje
elektryczne nalezy sprawdzié¢ poprawnos¢ ich dziatania.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz rozporzadzeniem .
Jednostki obmiaru obejmujg sztuki zamontowanych elementéw. Obmiar powinien
odzwierciedlaé rzeczywisty zakres wykonanych robét.

8. Opis sposobu odbioru robét

Odbidr robét obejmuje sprawdzenie prawidtowosci montazu elementdéw oraz ich zgodnosci z
dokumentacjg projektowa. Warunkiem odbioru jest stabilno$¢ zamocowania, brak uszkodzen
oraz spetnienie wymagan funkcjonalnych i estetycznych. Odbiér powinien by¢ potwierdzony
protokotem.
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9. Opis sposobu rozliczenia robot

Rozliczenie robét odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie wykonanych robét. Cena
jednostkowa obejmuje dostawe elementdw, ich montaz, wykonanie fundamentow oraz
wszelkie czynnosci towarzyszace.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji robot stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie z dnia 20 grudnia 2021 r. oraz ustawa Prawo
budowlane. W zakresie materiatéw nalezy stosowaé¢ PN-EN 351 dla drewna, PN-EN ISO 1461
dla powtok cynkowych oraz odpowiednie normy PN-EN dotyczgce elementéw stalowych i
betonowych.
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ST-07 — ROBOTY WYKONCZENIOWE | ZABEZPIECZAJACE
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania, kontroli
jakosci oraz odbioru robét wykonczeniowych i zabezpieczajgcych realizowanych w ramach
inwestycji budowy altany rekreacyjnej wraz z infrastrukturg towarzyszacy . Specyfikacja
obejmuje czynnosci zwigzane z zabezpieczeniem elementédw konstrukcyjnych, poprawg
estetyki obiektu oraz zapewnieniem jego trwatosci i odpornosci na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja

Zakres robét obejmuje wykonanie powtok ochronnych i dekoracyjnych elementéw
drewnianych, w tym impregnacje oraz malowanie konstrukgcji altany, zabezpieczenie
elementéw metalowych przed korozjg, a takze wykonanie prac porzgdkowych i
wykonczeniowych w obrebie inwestycji. Zakres obejmuje réwniez usuniecie ewentualnych
uszkodzen powstatych w trakcie realizacji robdt oraz doprowadzenie terenu do stanu
zgodnego z zatozeniami projektowymi.

1.3. Wyszczegdlnienie robot towarzyszacych i tymczasowych

Roboty towarzyszgce obejmujg przygotowanie powierzchni do wykonania powtok
ochronnych, oczyszczenie elementéw oraz zabezpieczenie powierzchni sgsiednich. Roboty
tymczasowe obejmujg zabezpieczenie elementdw przed zabrudzeniem lub uszkodzeniem
podczas wykonywania prac wykonczeniowych.

1.4. Informacje o terenie budowy

Roboty wykornczeniowe prowadzone bedg na zakonczenie realizacji inwestycji, w obrebie
altany oraz zagospodarowanego terenu . Elementy podlegajgce zabezpieczeniu sg narazone
na bezposrednie dziatanie warunkéw atmosferycznych, co wymaga zastosowania materiatéw
o wysokiej odpornosci na wilgo¢, promieniowanie UV oraz zmienne temperatury.

1.5. Okreslenia podstawowe

Impregnacja oznacza proces zabezpieczenia materiatu przed dziataniem czynnikéw
biologicznych i atmosferycznych. Powtoka ochronna oznacza warstwe zabezpieczajaca
powierzchnie materiatu. Roboty wykoriczeniowe oznaczajg czynnosci majace na celu nadanie
obiektowi ostatecznego wygladu i wtasciwosci uzytkowych.

2. Wymagania dotyczgce wyrobow budowlanych

Materiaty stosowane do robét wykonczeniowych powinny spetnia¢ wymagania norm PN-EN
oraz posiadaé¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci. Preparaty do impregnacji drewna powinny
spetnia¢ wymagania PN-EN 599 oraz zapewniaé skuteczng ochrone przed grzybami, ples$nig i
owadami. Farby, lakiery i lazury powinny byé przeznaczone do zastosowan zewnetrznych i
charakteryzowac sie odpornoscig na promieniowanie UV oraz dziatanie wilgoci. Materiaty
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stosowane do zabezpieczenia elementow metalowych powinny spetnia¢ wymagania PN-EN
ISO 12944 w zakresie ochrony przed korozja.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do wykonania robot nalezy stosowadé sprzet umozliwiajgcy rownomierne nanoszenie powtok
ochronnych, w tym pedzle, watki lub urzgdzenia natryskowe. Sprzet powinien zapewniaé
uzyskanie wymaganej grubosci i jakosci powtoki. Wszystkie urzadzenia powinny by¢ sprawne
technicznie i dostosowane do rodzaju stosowanych materiatow.

4. Wymagania dotyczgce srodkdw transportu

Transport materiatéw powinien odbywad sie w sposéb zabezpieczajacy przed ich
uszkodzeniem oraz zmiang witasciwosci. Preparaty chemiczne powinny by¢ transportowane
zgodnie z zaleceniami producenta oraz przepisami dotyczgcymi transportu materiatow
niebezpiecznych.

5. Wymagania dotyczgce wykonania robét

Roboty wykornczeniowe nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowg oraz
zaleceniami producentéw materiatéw. Powierzchnie przeznaczone do impregnacji i
malowania powinny by¢ suche, czyste i wolne od zanieczyszczen. Impregnacje drewna nalezy
wykonacé w sposéb zapewniajacy jego petne zabezpieczenie, poprzez nanoszenie preparatu
metoda malowania, natrysku lub zanurzenia. Po wykonaniu impregnacji nalezy wykonac
powtoki wykonczeniowe w postaci farb, lakieréw lub lazur, naktadanych w co najmniej dwéch
warstwach.

Elementy metalowe nalezy oczyscic i zabezpieczyé powtokami antykorozyjnymi zgodnie z
wymaganiami norm. Roboty nalezy prowadzi¢ w warunkach atmosferycznych umozliwiajgcych
prawidtowe wigzanie i wysychanie materiatéw, zgodnie z zaleceniami producenta. Po
zakonczeniu robdt nalezy wykonac prace porzgdkowe oraz usungé wszelkie zanieczyszczenia
powstate w trakcie realizacji.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci obejmuje sprawdzenie jakosci materiatéw oraz wykonania powtok
ochronnych. Nalezy kontrolowa¢ grubos¢ i rdwnomiernos¢ powtok, ich przyczepnos¢ oraz brak
uszkodzen. Kontrola powinna obejmowac réwniez sprawdzenie kompletnosci wykonanych
prac oraz ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz rozporzadzeniem .
Jednostki obmiaru obejmujg metry kwadratowe powierzchni zabezpieczonych oraz sztuki
elementdéw poddanych obrébce. Obmiar powinien odzwierciedlaé rzeczywisty zakres
wykonanych robét.

8. Opis sposobu odbioru robét

Odbidr robdt obejmuje sprawdzenie jakosci wykonanych powtok oraz zgodnosci robot z
dokumentacjg projektowa. Warunkiem odbioru jest uzyskanie odpowiedniej jakosci powtok
ochronnych oraz brak usterek. Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem.
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9. Opis sposobu rozliczenia robét

Rozliczenie robét odbywa sie na podstawie obmiaru rzeczywiscie wykonanych robét. Cena
jednostkowa obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem robét wykonczeniowych,
w tym przygotowanie powierzchni, wykonanie powtok oraz prace porzadkowe.

10. Dokumenty odniesienia

Podstawe realizacji robét stanowig dokumentacja projektowa , niniejsza specyfikacja oraz
przepisy prawa, w tym Rozporzadzenie z dnia 20 grudnia 2021 r. oraz ustawa Prawo
budowlane. W zakresie materiatéw zabezpieczajgcych nalezy stosowaé PN-EN 599 dla
impregnacji drewna oraz PN-EN ISO 12944 dla ochrony antykorozyjnej elementéw stalowych.



