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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zwranych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i
podiuznego podbudowy kruszywem stabilizowanym mechangraidrogach gminnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obewica podstaw
opracowania szczego6towej specyfikacji techniczn®ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogackejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgptych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem wyréwnania podbudowy:
a) kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrOwnawcza - warstwa o zmiennej géabaikladana na istniggej
warstwie w celu wyréwnania jej nieréwdw w profilu poprzecznym i podinym.

1.4.2.Pozostale okidenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaga ogoélne” pkt 1.4 oraz w OST
D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoé|pkt’1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kiuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechanicznie nafs
stosowa materiaty spetniage wymagania okétone w:
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 2,
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegdo I&alianego mechanicznie” pkt 2,
OST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”



pkt 2.
2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do rob6t naly skladow& w zasiekach materiatowych na
podiazu utwardzonym, dobrze odwodnionym w warunkach zpieezajcych je przed
zmieszaniem z innymi gatunkami kruszyw i frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie sagoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmangtabilizowanym
mechanicznie Wykonawca powinien dysponéwprztem okrglonym w OST D-04.04.00
.Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw
Transport kruszyw powinien spetdiavymagania okrdone w OST D-04.04.00
~Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQO ,Wymagania
ogolne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipmy spetnigé wymagania

okreslone w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegabilizowanego
mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie



Przed przyspieniem do wykonywania wyrOéwnania powierzchnia padtbvy
powinna zosté& oczyszczona z wszelkich zanieczyszczegodnie z OST D-04.03.01
~0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnypht 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszymgwidziana do wyréwnania
powinna zosta przed uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowaaatbokas¢ 7
cm, co pozwoli na wkxiwe zwhzanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istagaj
podbudovs.

Prace pomiarowe powinny &ywvykonane w sposéb umliwiajacy wykonanie
wyréwnania podbudowy zgodnie z dokumenigmjojektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wysiania podbudowy powinny By
wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzyaaye w czasie robot przez
Wykonawe.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do
osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przegniera. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek powinno umdiwia¢ nachgniecie linki do wytyczenia rob6t w odgiach nie
wigkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy ngle ustawé wzdhwz istniepcej
podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby wyznacpakyscisle warstve wyrownawcza
podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny byustawione stabilnie, w
spos6b wykluczagy ich przesuwanie siw czasie uktadania i zaggczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkeyat odcinek prébny,
zgodnie z zasadami oktenymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@g
0golne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ ukladanej warstwy wyrOwnawczej z  kruszywa
stabilizowanego mechanicznie nie zaoby¢ po zagszczeniu mniejsza od najpkiszego
wymiaru ziarna w kruszywie. Warsgwwyréwnawca z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie ukiada ¢sii zag;szcza wedlug zasad oklenych w OST D-04.04.02
.LPodbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego am@chnie” pkt 5 oraz OST D-
04.04.03 ,Podbudowazizla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczniet’fk

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w OST D-04.04.02 ,Podbudowa krmuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie” pkt 6 oraz OST D@43 ,Podbudowa zuzla
wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” gkt



6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania
podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z Zyus Wymagania ogoélne” pkt
6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygzch cech geometrycznych

wykonanego wyréwnania powinny &yzgodne z okrdonymi dla podbudowy w OST

D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoé|pkt’6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0blne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wbudowanego kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i
wymaganiami layniera, jereli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paledo robét
ulegajcych zakryciu. Zasady ich odbiora skreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1t wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,



— transport materiatu na plac budowy,

— przygotowanie mieszanki,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie i zagszczenie mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechaniczniea podane w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 10.



