Ogodlna Specyfikacja Techniczna D — M 00.00.00
Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (OST) s wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.
1.2. Zakres rob6t oklych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmmymagania ogoélne, wspdlne dla robét
objetych ogdélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanypntez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentéw robot drogowych i mostowych.
1.3. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.3.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catg¢ techniczno-
uzytkowa (drog) albo jego czi¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet).

1.3.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.3.3.Dlugos¢ mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi kravwedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegtadé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdneej.

1.3.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuukib postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.3.5 Droga tymczasowa (mor#iawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu
pojazdéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaymize&ana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.3.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmuijacymi przepisami, stanowagy
urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych orazrzada okolicznaci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

1.3.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.3.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.3.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia

1.3.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikanaitokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.3.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.3.12. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twarza ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.3.13.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.3.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.3.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty
do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez #yniera.
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1.3.16. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgprob zwhzanych z ocenjakdsci
materiatdw oraz robot.

1.3.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.3.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.3.19.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgttych do przejmowania i rozktadania open

od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé micdzy warstwy scieralra a podbudow, zapewniaca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sdga do wyréwnania nierowioi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni sti@ca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&zpodbudowy spetniaga, obok funkciji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodgzmi przenikaniem estek podiga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivaienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.3.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.3.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.3.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.3.23. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j&éi przedziat tolerancji nie zostat olgleny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

1.3.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicggmi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdéw. Basgowy mae réwnie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atlzer chroniacych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.25. Pobocze - c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiaest pojazdow,
umieszczenia usdzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.26.Podta@e - grunt rodzimy lub nasypowy,zgy pod nawierzchnido gkbokadsci przemarzania.

1.3.27.Podiae ulepszone - gérna warstwa padiplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.3.28.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaepirzyniera, w formie
pisemnej, dotyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.3.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydmtaca autorem dokumentacji projektowe;j.
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1.3.30. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmgaenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeitrych trasy w planie i przekroju podhym)
istniejpcego podczenia.

1.3.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamtkeji obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypami kogoasogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.3.32.Przeszkoda naturalna - elemérmddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizaciji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndar#e.

1.3.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggdip.

1.3.34. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.3.35 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsklada sie z petlnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.3.36.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlaa®go.

1.3.37. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegédé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.3.38.Szerokeé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleggamiedzy zewrtrznymi kranedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadigp osi podtunej, obejmuje catkowit szerokéc¢
konstrukcyjr, ustroju niogcego.

1.3.39. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajéw ruchu oraz szefélahodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.3.40. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.3.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjoi
ruchu pieszego.

1.3.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drog dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.3.43. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigccia budowlanego, stanowda odebna calcs¢
konstrukcyjm, lub technologiczm zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu robot zwrzanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.
1.4. Ogdélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jekiach wykonania oraz za ich zgodidaz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienipnawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktow gtdéwnych trasy oraz reperow, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadti@a ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowyglasiniajacym podziat na dokumentac;j
projektowa:
- Zamawiajcego,



— sporadzomy przez Wykonawg
1.4.3.Zgodnaé robét z dokumentagj projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyngrzekazane przezdyniera
Wykonawcy stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w éhojednym z nichs
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji.

W przypadku rozbimasci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@nhnzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbienoici opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektowng
i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SS€&da uwazane za warti docelowe, od
ktorych dopuszczalne®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugzy¢ jednorodne i wykazywiazgodndé z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqyrojektowy
lub SST i wptynie to na niezadowaieq jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasppione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewrd koszt Wykonawcy.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjmacly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereni@ydw sposéb
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizagjiritraktu, a do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania lbyd®V zaleznosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien bwpktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarcziystaluje i kydzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogaem w
sposOb uzgodniony z ignierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicigeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice
informacyjne lada utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaeyj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w ceq umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowitany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenraalizacji
kontraktu & do zakd@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecilzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie innerodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogaiem w
sposo6b uzgodniony z ignierem oraz przez umieszczenie, w miejscachi¢ideh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tiebedzie zatwierdzona przez4yniera. Tablice
informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen umowry.



1.4.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotycace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;sio przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla 0s6b lub wlasrégi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopovégaiojazdowych,

2) srodki ostr@naosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.6.0chrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychpmieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne drla skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgstm oso6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&rem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone daozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnhego, ollanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robot bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &zpkaczeniu robdét ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgiaj powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wégiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.4.8.0chrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdalsych wiacicielami
tych uradzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemigm
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgua
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychaiasji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze oradie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéza wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paxhni ziemi i urgdzex podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamaegégjo.



1.4.9.0graniczenie ob@izern osi pojazdow

Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie ridmb zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposiagty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe niedta
dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraywwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodpieleceniami
Inzyniera.

1.4.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdbie przestrzegaprzepisow dotyccych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowaez nie spetniapych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ofaz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.4.11.0chrona i utrzymanie rob6t
Wykonawca ldzie odpowiedzialny za ochremobdét i za wszelkie materiaty i ugdzenia
uzywane do robét od daty rozpgeza do daty zakaczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaoiczenia przez lgyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadpblementy byty w zadowalggym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie ygniera
powinien rozpoca roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktéravgakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pranmepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odngénie wykorzystania opatentowanych agizen lub
metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.7Zr6dba uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sbéaeg informacje dotyege proponowanego
zrodfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycdteriatow i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizezniera.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materialy z danegerodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovizany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegi@dia w sposob aoly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.
2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwigkodet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczyinzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem
eksploatacjizrédia.



Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymagalosciowych i jakagciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gphaynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwhzane z dostarczeniem materiatdbw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniakigi
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwacji terenu po ukiiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopd terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowgdowykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegzie prowad
zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhgigne w
dokumentach umowy.

Eksploatacja&rodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwaornie materiatdow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibk materiatdéw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptaciji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwaérni, beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekgciji,

b) Inzynier bzdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realiaatiowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladZ ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robo6t zrte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychariatow
zostanie przewarggciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane matedo czasu gdydaa one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkosé i
wiasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olabie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez
Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojazliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi layniera o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedyciem materiatu, albo w okresie dkeym, j&li bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaeimoze by
pé&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. sprat

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spgk uzywany do rob6t powinien lgy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rokéakceptowanym przezzyniera; w przypadku
braku ustalé w takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.
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Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazatidazyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego tytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego zycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonyhiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptagjprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera, nie mee byt pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i narzdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostasm przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. transport

Wykonawca jest zobowikany do stosowania jedynie takig@odkdw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakeé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dgizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazamidazyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazedgabspetnid wymagania dotyce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclhagltna osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych ofgei na osie mog
by¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrdocenia stanu pierwobnggytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgiwdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, @da kgodné¢ z dokumentagj projektowvs,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéizqvoleceniami leyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci  wszystkich elementéw robot zgodnie z  wymiaramirzednymi  okr&lonymi  w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi néngie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robét zostanjesli wymaga® tego ledzie Irzynier, poprawione przez Wykonawoa
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladnét.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéiadt kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takke w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier uwzgtdni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkciji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywg@ie na rozwzar
kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgc pod gragba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. kontrola jakéci robot
6.1. Program zapewnienia jakb

Do obowazkéw Wykonawcy nakey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyirera
programu zapewnienia jakm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarayuelj wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeplrzyniera.



Program zapewnienia jas@ bedzie zawieré:
a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebot,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robat,

- system (sposoéb i procedlimproponowanej kontroli i sterowania jalts wykonywanych
robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardow i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigogowadzenie bad,

— sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i dopmzekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czs¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedtautich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i proceduar pomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrsiementow robot,

— sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai robot

Celem kontroli robét ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakéci materiatdbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, agkapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyinier mae zaada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zsttliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badich czstotliwosé sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hygnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprat
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okééajacych procedury bada

Inzynier tedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekgciji.

Inzynier Igdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o0 jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczacych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocigniccia te keda tak powane, ze mog wplynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robo6t badanych materiatow i
dopuci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adsateriatbw ponosi
Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Imyniera Wykonawca dulzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpreciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiagcy.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonag¢ zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez kyniera keda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabwyiy przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nmzez layniera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmbmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywéa Inzynierowi kopie raportdow z wynikami baflajak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabyweh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celdw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatouradta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiGt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstawigikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierdé probki materialdw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to trynier
poleci Wykonawcy Ilub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badg albo oprze si wylacznie na whlasnych badaniach przy ocenie zgétno
materiatéw i rob6t z dokumentacjprojektovy i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami

technicznymi okr8onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentoéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsla Norma lub
— aproba4 techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy,
jezeli nie g, objgte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robotthzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiaicego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvikaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohmwacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsoginy budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktoéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfobowego. Zapisy dra
czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kryniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegdlngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robot,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych [
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegoélnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robat,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z paden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygdab
przediaone Irnzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania polegéVNykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego
z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przemaza s w sposob aiglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnici materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lda
gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewmini jakdci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru robot. Winny lkiyudostpnione na kade zyczenie Irkyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
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¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dia przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawited
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do waglu
nazyczenie Zamawiagego.

7. obmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdetaieniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych roba6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru fleda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wglepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwinzku ukaiczenia wszystkich robot. &dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji iyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoseym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera.

7.2. Zasady ok&ania ilosci rob6t i materiatow

Dlugdsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Je&li SST wigciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w
m® jako diugd¢ pomnaona przezredni przekro.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostaq dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dwlzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedaa przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aplzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lkda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiar®W.razie braku miejsca szkice mpdpyc
dotlaczone w formie oddzielnego aaknika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostarrgodniony
z Inzynierem.
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8. odbidr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagrych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dermizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav
konfrontacji z dokumentagijprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje eiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbirob6t
dokonuje Irkynier.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie ra@tstggo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Caltkowite zakaczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@omnem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia
potwierdzenia przez kyniera zakéczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaeprzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przedi@onych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania
robét z dokumentagijprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@ina realizaci ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aefgowych lub robot uzupelnigjych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czyldaio ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robo6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnad@htacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkeEzdstwo ruchu,
komisja dokona paicen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robdét jest protokoét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,



14

2.szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekmmentow umowy i ew. uzupetriag
lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ba@laoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew.
PZJ,

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatébw zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7.opink technologicza sporadzor ha podstawie wszystkich wynikéw badgoomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodris&z i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzgych (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaych robot
wiascicielom uradzen,

9.geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeniuiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrniae kzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyalbor zwhzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestay robot”.

9. podstawa ptatrici

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykmgama jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ se¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warta¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaw@ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaestlo wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oflieme w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzedji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekimpii projektu Ireynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posipu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,
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(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkdw, barier, oznakowa i
drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuije:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ueciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuije:
(a)usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaneDdr 89, poz. 414).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwdcz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj(éjP.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrf@z.U.Nr 14, poz. 60 z pgdiejszymi
Zmianami).
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D-01.02.01 Karczowanie krzakow i podszycia

SZCZEGOW®. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.01 Karczowanie krzakow i podszycia

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SSR svymagania dotyee wykonania i odbioru robot zydanych z
wycinka i wywozem krzewoOw i dzikiego zadrzewienia przy gitoh wojewodzkich .

1.2. Zakres stosowania SST.
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk@itdwy przy zlecaniu irealizacji  robot
j-w.

1.3. Wymagania.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M- 00.00.00 “Wymagania ogdp.1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét, za prawidiowe oznakowanie robot
oraz bezpieczestwo ruchu na drodze w trakcie prowadzenia robot.

Pojazdy wykonujce czynnéci na drodze powinny ldywyposaone w ostrzegawczy sygnat
swietlny bltyskowy barwyzoitej samochodowej oraz oznakowane znakami A-1bqty na
drodze” oraz D-10 ,nakaz jazdy z lewej strony zriakagodnie z ustaw z dnia 20 czerwca
1997r. ,Prawo o ruchu drogowym” (Dz.U. z 2005r. M08 poz. 908).

2. Materiaty.
Nie wyskpuja.
3. Sprzt.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 “ Wymagania ogélne’p.3
Zastosowany spez powinien gwarantowa wykonanie robot zapewnigj dobr jakosé i
bezpieczéstwo.

Do wykonania rob6t zalecagsizywac nizej wymienionego spetu:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do wycinki krzaké@a wwh usunicia z pasa drogowego,
- maszyny dokonuafe rozdrobnienia i rozsypania drobnych krzakow,

- innego spretu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 “ Wymagagiane” p 4
Srodki transportu muszuniemaliwiaé wtérne zanieczyszczenigodowiska, spetniawymogi
ochronysrodowiska.

5. Wykonanie robat.
Ogolne warunki wykonania robét podano w SST D-MB0M0 “Wymagania ogolne” p.5.
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Wymagania ogélne.

Roboty zwizane z wycink krzewow obejmuj wyciccie i wykarczowanie krzakow, wywiezienie
karpiny i gakzi poza teren robdt, na miejsce wskazane przezekts@ Nadzoru, zasypanie
dotow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozasigho wykarczowaniu lub ich rozdrobnienie
i rozsypanie poza korardrogi.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robdt, nie przeznaczona do usimi powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona.

Jezeli roslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczonaz prze
Wykonawe;, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zagadeany w
decyzji administracyjnej wydanej przez odpowiedntadze (Wydziat ds. Ochron§rodowiska
wiasciwego UG).

Pas drogowy naky uporadkowa kazdorazowo po skiczonym dniu pracy.

Roboty przygotowawcze:
- Przed przysipieniem do wykonania robét Wykonawca dokona oznaoavmiejsca robot.
- Zamawiajcy dokonuje w terenie oznaczenia krzakow przewitaih do wycinki.

Wycinka krzakow:

- Wykonawca dokonuje wycinki tylko krzakéw i dzikiegadrzewienia , wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.

- Doty po wykarczowanych krzakach powinny¢byypetnione gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagzczone.

Uprzatnigcie odpadow:

Pozostate po wycince odpady ngl@iezwiocznie uprna¢ z miejsca robot.

Miejsce i sposéb ewentualnego przetadunku, tramispooziadunku i skltadowania odpaddéw
powinien spetni@wymogi ochronyrodowiska i przepisy sanitarne

Odbiore; odpadow w rozumieniu przepisow jak w pkt.10 niseej SST uzgodni Wykonawca
informujac o tym Inspektora Nadzoru.

Koszty uzgodnig i optat z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Spalenie usuntej railinnosci:

Jezeli jest to okrélone w przedmiarze dopuszcza spalenie rélinnosci pozostatej po wycince
jednak Wykonawca ma oboaviek zadbé aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich
wymogow bezpieczestwa i odpowiednich przepiséw.

W przypadku dopuszczenia w przedmiarze robot sggadeietych krzakow i porostéw zalecaesi
stosowanie technologii, umldwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matejciilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zakmzeniu spalania ogie powinien by catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia dcych si czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy, zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony materiat ddasfsm stanowi przeszkedw prowadzeniu
innych prac, Wykonawca powinien usdrgo w miejsce tymczasowego skladowania lub w inne
miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzorukglzowane na terenie dziatania
wiasciwego Rejonu).

Wycicte krzaki naley przewoz¢é dowolnymi srodkami transportu. W czasie transportu
Wykonawca powinien zabezpieczidunki przed madiwoscia przesuwania gi
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Za zanieczyszczenie droég odpowiada Wykonawca rdidity jest zobowjzany do ich usugcia
niezwtocznie.

Pozostaty po wycince materiat drzewny aaleardzo drobno rozdrobini wywiez¢é w miejsce
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Bezpiecaestwo i ochrongrodowiska.

Zabezpieczenie rob6ét prowadzonych przy odbyesajp sk ruchu na ohkjtym robotami
fragmencie drogi, jak réwniezabezpieczenie uczestricgch w tym ruchu oséb i pojazdow
nalezy do Wykonawcy.

Zaleca st wykonywanie robét w okresie najmniejszego ruchapdpw samochodowych

6. Jakasé robot.
Ogolne zasady kontroli robét podano w SST D-M-0@00Wymagania ogélne” p.6.

7. Obmiar robot.

Jednostk obmiarows rob6t zwihzanych z wycink krzakéw jest m2 terenu, na ktérym dokonano
wycinki krzakdéw.

8. Odbior robdt.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.00.00.
Odbior robot odbywa sina podstawie kontroli jakoi i ilosci wykonywanych rob6t oraz ich
zgodndci ze SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Robolbjete niniejsz specyfikacy
podlegag odbiorowi koicowemu, ktory jest dokonywany po zakaeniu robdt i pisemnym
zgtoszeniu przez Wykonaweob6t do odbioru.

9. Podstawa ptatndci:
Cena wykonania robét zedanych z wycink krzakdw obejmuje:
- 0znakowanie robdt,
- roboty przygotowawcze,
- wycinke krzakow i dzikiego zadrzewienia,
- wykarczowanie pozostaioi i wywiezienie karpiny i gakzi poza rejon robot,
- zasypanie i zagzczenie dotdw po karczowaniu,
- ewentualne spalenie na miejscu pozostao
- zatadunek narodki transportowe
- przewdz i wytadunek odpadow
- koszty optat za skladowanie i utylizagraz wymaganych uzgodiie

10. Przepisy zwhzane.

* Rozporadzenie Ministréw Transportu i Gospodarki Morskigiap Spraw Wewgtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawieakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr
170 poz. 1393).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéné 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzartym zarzdzaniem
(Dz.U. nr 177 poz. 1729)

» Ustawa o utrzymaniu czysit i porzadku w gminach jednolity tekst (Dz U. Nr 236 poz080
z 2005, z pgn.zm.)
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D-02.01.01 Roboty ziemne

1.1.  Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST g wymagania dotycace wykonania i odbioru rob6t zwizanych z
pogtebieniem istniejacych rowdw i oczyszczeniem przepustow z namutu ifigch zanieczyszcae

1.2. Zakres stosowania SST.
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i komdktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST g zgodne z obowjzujacymi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST ,Warunki ogdélne”..

1.4. Wymagania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakéé wykonanych rob6t oraz za ich zgodn& ze
SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jaké¢ wykonania robét, za prawidtowe oznakowanie robot
oraz bezpieczéastwo ruchu na drodze w trakcie prowadzenia robaét.

Warunkiem prowadzenia robot jest posiadanie przgkdNawe, opracowanego wtasnym staraniem i
na wiasny koszt, uzgodnionego i zatwierdzonegozowaesciwy organ zargzdzapcy ruchem, projektu
oznakowania i organizacji ruchu na czas robot.

2. Materialy.
Nie wysgpuja.
3. Sprzt.

Sprzt powinien gwarantowat wiasciwa jakosé robdt oraz zapewné bezpieczéstwo
pracownikom oraz osobom trzecim. Nalgy stosowa& sprzget zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

4. Wykonanie robdét.
Przed przysfpieniem do wykonania robét Wykonawca dokona oznakoavmiejsca robot zgodnie
z zatwierdzonym projektem oznakowania i organizagjhu.

Roboty przygotowawcze
- Wykonawca dokonuje wytyczenia rowow wraz z odpowigd spadkami
- Oznakowuje teren zgodnie z uzgodnionym i zatwiengino projektem.
Poglebienie rowu
- Wykonawca starannie pagi row gruntowy z namutu i innych zanieczysztzstatych.
Srednia gtbokas¢ zamulenia 40 cm
- wydobyte materialy nalg jak najszybciej przewo&ipoza obgb drogi, aby namut nie mégt
sie ponownie przedostado oczyszczonego rowu
Ksztalt i spadki podtne:
Row powinien mié gicbokas¢ min. 90 cm, szerokd dna 40 cm, pochylenia skarpy i przeciwskarpy
1:1,5 (wyptkowo inne parametry - po uzyskaniu akceptacji éhspra Nadzoru ). Dno rowu powinno
mie¢ spadek podiny zapewniajcy sptyw wod opadowych.
Skarpy i dno rowu powinny ldyodpowiednio wyréwnane i wyprofilowane.
Oczyszczenie przepustow
Oczyszczenie zamulonego przepustu i oczyszczemgieuev obebie wlotu i wylotu przepustu
polega na wybraniu z przepustu namutu naniesiopezgr wod oraz innych zanieczyszare
Koryto cieku przed wlotem i poej wylotu powinno by oczyszczone na diugd co najmniej
10m; z koryta naley usura¢ przeszkody zaréwno przypadkowe, jak i krzewy @adrzewienie.
Namut i nadmiar gruntu pochogtz z oczyszczenia przepustu mgleywiezé niezwlocznie poza
obreb drogi, aby nie mogty siponownie przedostado oczyszczonego przepustu.
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Materiat naley wywiez¢ w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

4.1. Wymagania.

Szerokd¢ dna rowu i gtbokas¢ rowu: dopuszcza giodchytki +/- 5 cm.

Powierzchnia skarp — praeit pomiedzy skarp a szablonem nie ekszy niz 3 cm.

Spadek podtny rowu — dopuszczalne odchytki +/- 0,5%, z tymwoda nie powinna stav rowie
(min. spadek dna rowu nie mniejszy il %).

4.2. Zakadunek , transport i sktadowanie odpadow @z urobku

Urobek i odpady nalgy jak najszybciej wywigt w miejsce akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Zatadunku ng@rodki transportowe naky dokonda rgcznie lub mechanicznie.

Miejsce i sposéb ewentualnego przetadunku, tramgpaztadunku i sktadowania urobku i odpadéw
powinien spetni@wymogi ochronyrodowiska i przepisy sanitarne.

Odbiore; odpaddw w rozumieniu przepisow jak w pkt.10 niszej SST uzgodni Wykonawca
informujac i uzyskujc aprobat Inspektora Nadzoru.

Koszty uzgodnig i wywozu poniesie Wykonawca.

4.3. Bezpieczéstwo

Zabezpieczenie robét prowadzonych przy odbyexan sk ruchu na okitym robotami fragmencie
drogi jak réwnie zabezpieczenie uczestricgch w tym ruchu oséb i pojazdéw nayedo
Wykonawcy zgodnie z zatwierdzonym przez organgdmapcy ruchem projektem oznakowania i
organizacji ruchu..

Zaleca st wykonywanie rob6t w okresie najmniejszego ruchapdpw samochodowych.

5. Jakos¢ robot.
Sprawdzenie oznakowania robot przed ich rozgaem dokona Inspektor Nadzoru, zwracaj
uwag; na nasfpujace elementy:
- zgodnd¢ oznakowania z zatwierdzonym projektem,
- jakos¢ zastosowanych znakéw drogowych i agdzen brd, ich wielkadé, widocznagé
i odblaskowdg.

Kontrola wykonania rob6t obejmuije:
- ocere wizualm,
- sprawdzenie wykonania robot przygotowawczych,
- sprawdzenie wytyczenia rowéw,
- sprawdzenie kompletdoi rowdw zwhzanych z oczyszczeniem,
sprawdzenie poprzez pomiar ksztahuow, réwndci powierzchni dna i skarp oraz
- spadkéw podtnych,

Szerokd¢ dna i gebokas¢ rowu naley sprawdzé co najmniej jeden raz na 50 mb, dopuszczalnha
odchytka +/-5 cm.
Powierzchnie skarp nafg sprawdza jeden raz na 50 mb, pizeit miedzy skarp a szablonem
nie powinien przekracza3 cm.
Pochylenie podiine rowu nalgy sprawdzé co najmniej jeden raz na 100mb, dopuszczalne
odchyitki +/- 5%, z zastrzeniem,ze woda nie powinna stav rowie.
Przy odbiorze sprawdzaesizy przepust zostat dokladnie oczyszczony orazadayi wylot
przepustu gwarantyprawidtowy przeptyw wody.

7. Obmiar robat.
Jednostky obmiarowsa jest 1mb rowu podlegagcego odmuleniu. Sposob obmiaru — pomiar w
terenie.
Jednostik obmiarows jest 1mb oczyszczonego przepustu na podstawiéapdmw terenie.

8. Odbior robat.
Odbior rob6t odbywa gina podstawie kontroli jakoi i ilosci wykonywanych rob6t oraz ich
zgodndci ze
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SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Rwpbobjcte niniejsa specyfikacy podlegaa

odbiorowi

kaicowemu, ktéry jest dokonywany po zakaeniu robét i pisemnym zgloszeniu przez

Wykonawe robot
do odbioru.

9. Podstawa ptatndci:
Ptatng¢ za 1mb odmulonego rowu przyjmujeg segodnie z obmiarem i ocgnjakosci
wykonanych robét.
Cena wykonania robét obejmuje:

projekt oznakowania i organizacji ruchu na cza®tob

oznakowanie robot,

roboty przygotowawcze,

0Czyszczenie rowu z namutu i zanieczysacze

wyprofilowanie dna i skarp,

odmulenie w granicach pasa drogowego rowu odproajactzyo wod do odbiornika,
pomiary kontrolne,

zatadunek né@rodki transportowe,

przewdéz i wytadunek odpadoéw,

koszty optat za skladowanie i utylizacj

Ptatng¢ za 1m oczyszczonego przepustu aalerzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny
jakosci robot.
Cena wykonania robét obejmuje:

roboty przygotowawcze

oczyszczenie przepustu z namutu i innyalietzyszcze,

oczyszczenie i wyprofilowanie terenu przddtem i wylotem przepustu,
odwiezienie namutu i nadmiaru gruntu na veskee miejsce i jego rozplantowanie.

10. Przepisy zwazane.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieflizia 26 Padziernika 2000r.

w sprawie szczegOtowych warunkow zatzania ruchem na drogach (Dz. U. nr 90 poz.
1006).

Ustawa o utrzymaniu czysid i porzdku w gminach (Dz.U Nr 132 poz. 622 z 1996 2mo
zm.)

uchwaly rad gmin w sprawie jw.

BN-72/8932-01 — "Roboty ziemne"

BN-67/8936-01 — "Odprowadzenie wod opadowych z didarunki techniczne wykonania i
odbioru"
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D-06.03.01 Umocnienie poboczy kruszywem tamanym

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegbdtowe] specyfikaghteécznej § wymagania dotyece wykonywania
i odbioru robd6t przycinaniu poboczy na drodze.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu im realizacji rob6t wymienionych w pktl1.

1.3 Zakres robot olstych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST maastosowanie przy wykonywaniu robét zeanych ze
scinaniem poboczy , a mianowicie :

- $cigcie poboczy do poziomu projektowanego z nadanigpoweedniego spadku

- uzupelnienie materiatem zgodnie z punktem 2

- zagszczenie podbudowy

- odwiezienie ziemi na wskazane przez inspektoraoradniejsce i rozplantowanie

- oznakowanie robot

- badania i pomiary kontrolne

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z definicjami podanymi w warunkach ogolnwgtikonania i
odbioru robét zwanych dalej ,warunkami ogolnymi”.

1.5 0gdllne wymagania dotygze robaot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jekiach wykonania oraz za zgodétoz dokumentagj
projektows , SST i poleceniami inspektora nadzoru.
Wymagania dotyege rob6t podano w wymaganiach ogolnych.

2. MATERIALY.

Mieszanka z kamienia famanego 0-31,5mm

3. SPRZET.

Do scinania poboczy naky stosowa nastpujacy , zaakceptowany przez Inspektora nadzorwsprz

- koparki doscinania gruntu : podgbierna , przedsbierna

- réwniarki doscinania gruntu : samobira i przyczepna

- spycharki dacinania gruntu

- zagszczarki do zagszczania gruntu ; ubijakgczne , mechaniczne , zggczarki ptytowe ,
wibracyjne , oraz walce ogumione i gladkie wibraey|ub inny spr&t zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Zasady dotyoe sprztu podano w wymaganiach ogolnych.

4. TRANSPORT.

Transport urobku me odbywa si¢ dowolnym , sprawnym techniczrieodkiem transportu
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Wymagmdano w wymaganiach ogolnych.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.0znakowanie robot
Roboty prowadzone na poboczu rgleznakowd zgodnie z ,Instrukg oznakowania robét
prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2 Scinanie poboczy

Scinanie poboczy naky wykonywa mechanicznie przyayciu sprzetu wymienionego w pkt. 3 SST .
Za zgod Inspektora nadzoru dopuszczasisciowo rgeczne wykonywanie robot.

Usunkty nadmiar gruntu uzyskanego prmyaniu naley jak najszybciej wywig poza obb drogi

w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

Podczasgcinania naley sprawdza zgodnd¢ z dokumentaaj projektows profilu poboczy za pomac
taty i szablonu o odpowiednim spadku.

Spadki poprzeczne — nalesprawdzé co najmniej dwa razy na 100 m . Réwépodhwna i
poprzeczna — co 50 m fad-metrov.

5.3 Wpykonanie koryta
-odspojenie gruntu i transport urobku do 3km
-utozenie mieszanki z kamienia tamanego 0-31,5mmm.

5.4 Zaggszczenie poboczy i zjazdow.

Powierzchng poboczy nalgy dogscic mechanicznie , tak aby wskak zag;szczenia badany wg. Pr.
PN-S-02205 , w gornej warstwie griéieo20 cm licac od powierzchni poboczy , byt nie mniejszy ni
1,00

Wilgotnos¢ zag;szczanego gruntu powinnadgblizona do wilgotnéci optymalnej z tolerangj +

20%

Za zgod Inspektora nadzoru dopuszczawizualm ocer zag:szczenia poboczy. Wtedy
zag:szczenie nalgy uzna za odpowiednie , gdy nie wysgllja slady po przejédzie sprztu
zag:szczajcego.

Badanie wskanika zagszczenia - co najmniej 2 razy na 1 km

Réwna¢ poboczy podhana i poprzeczna mierzonagat m — nierdwnéci nie powinny przekracza
1,5cm.

Spadki poprzeczne mierzonegtapoziomicy — odchylenia nie powinny bywicksze nk + 1%
Szerokd¢ pobocza — nie me sk rézni¢ o wigcej niz + 10 cm i — 5¢cm.

Wilgotnosé optymalna i maksymalnagtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego powinnydy
wyznaczone laboratoryjnie wg. PN — B — 04481 :1988

6. Kontrola jako $ci robdét.

Kontrolg jakosci przeprowadza sina podstawie :

- pomiaréw profilu i bad& zag:szczenia prowadzonych przez Wykonawcczasie robét z
czestotliwoscia polecomn przez Inspektora nadzoru

- oceny wizualnej wykonywanych robét

- zgodndci z dokumentagj, SST i poleceniami Inspektora nadzoru

7. Obmiar roboét.

Jednostl obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) poboczy na podstawie dokumentatjmiaru w
terenie. Zasady obmiaru podano w wymaganiach ogblny

8. Odbior robot.
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w  wymagarogdinych.

Odbioru robdt odbywa sina podstawie kontroli jakoi i ilosci wykonywanych robét oraz ich
zgodndci z dokumentagj, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Robotytehjiniejsz
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specyfikacy podlegag odbiorowi kaicowemu, ktory jest dokonywany po zakaeniu robét i
pisemnym zgtoszeniu przez Wykonawobot do odbioru.

9. Podstawa platndgci.

Platng¢ za 1nd powierzchniscigtych poboczy naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgn
jakasci robot , na podstawie pomiarow i badeontrolnych.

Nalezy wykonat ilos¢ m? écigcia poboczy zgodnie z wpisem do Dziennika Budowkot@nym przez
Inspektora nadzoru.

Cena wykonania robét obejmuje :

- $ciecie poboczy do poziomu projektowanego z nadaniemaganego spadku
- uzupetnienie wghien gruntem

- zagszczenie poboczy

- odwiezienie urobku na wskazane miejsce i rozplaatogy

- 0znakowanie robét

- badania i pomiary kontrolne

10. Przepisy zwhpzane.

1. PN-B-04481: 1988 — Grunty budowlane. Badardagk gruntu.
2. BN-77/8931-12 - Oznaczenie wahika zagszczenia gruntu.
3. Pr. PN-S-02205 - Roboty ziemne.

.Instrukcja @mowania robot prowadzonych w
pasie drogowynilonitor Polski , Zadcznik do nr 24.



