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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.00.00 00 Roboty przygotowawcze
01.02.04 00  Rozbiorki elementow drog
11 Rozebranie podbudowy i nawierzchni z betonu asfaltowego
0102.04 61 Demontaz poreczy z ksztattownikow
o 95 Rozebranie elementéw befonowych
1. Wstep.

11. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa, wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
rozbiorkowych, zwigzanych z remontem mostu przez ciek bez nazwy w m. Wola Wakopna.
12. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

13. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majo, zastosowanie przy wykonywaniu robof
rozbiorkowych zwiazanych z wykonaniem robot rozbiorkowych i obejmujg, wszystkie roboty wyszczegolnione w
czesci tytutowej specyfikacji:

14. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia. stosowane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami stosowanymi w
przedmiotowych normach panstwowych i branzowych oraz w SST D 00.00.00. "Wymagania ogélne”.

15. Ogdlne wymagania dotyczace robof.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z Dokumentacja,
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera (inspekfora nadzoru).

Ogdlne wymagania. dotyczace robot ujete sa w SST D 00.00.00. “Wymagania ogélne”.

2. Materiaty.
Nie wystepuja,

3. Sprzet.

Ogélne wymaganio. dla stosowanego sprzetu do wykonania robot ujete sa w SST D 00.00.00.
“Wymagania. ogolne”. Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia nie gwaranfujoce uzyskania wymagan
jakosciowych i bezpieczenstwa zostanag przez Inzyniera (inspekfora nadzoru) zdyskwalifikowane, po czym
musza, zostac¢ usuniete przez Wykonawce z terenu robot.

Roboty rozbiorkowe moga, by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Rodzaoj zastosowanego sprzetu
powinien by¢ zgodny z opracowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inzyniera (inspektora
nadzoru) projektem organizacji robot.

L. Transport.

Ogodlne warunki transporfu zamieszczone sa, w SST D 00.00.00. “Wymagania. ogélne”.

Materiaty pochodzace z rozbiorki nalezy przewozic transportem samochodowym nao. miejsce
roztadunku wskazane przez Inzyniera linspekfora nadzoru) do 3km

5. Wykonanie robadt.

Ogolne warunki wykonania robot.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét,
uwzgledniajocy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywany zakres robét objetych niniejszg, SST.

Przed przystapieniem do prac rozbiérkowych teren robét nalezy odpowiednio oznaczyc i
zobezpieczyc¢ przed mozliwoscia, wejscia osob postronnych.

5.1 Rozbiorka. nawierzchni z betonu asfaltowego (D 01.02.04.11)

Warstwe nawierzchni nalezy usuna¢ za pomoco, sprzetu mechanicznego dostosowanego do
wykonywanych robot zaleca sie wykorzystywanie frezarek. W miejscach, gdzie wystepuje urzadzenie
podziemne roboty wykonywa¢ recznie za pomocg narzedzi recznych pod nadzorem pracownika
administrujo.cego istniejace w gruncie urzodzenie.

Materiat z rozbiorki nawierzchni powinien zostac¢, bezposrednio po usunieciu, wywieziony w miejsce
utylizacji.
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5.2. Rozbiérka poreczy stalowych (D 01.02.04.61)
Porecz nalezy zdemontowac poprzez rozciecie palnikiem gazowym Lub wyciecie szlifierko, katowa,

53. Rozbidrka betonowych elementoéw konstrukcyjnych (D 01.02.04.95)

Pozycja dotyczy rozebrania istniejocych elementéw beftonowych. Przed wykonaniem rozebrania
nalezy wykonac¢ rusztowania i pomosty robocze. Roboty wykonywac recznie Lub przy pomocy elektronarzedzi
Lub narzedzi pneumatycznych. Gruz z rozbiérki wywies¢ poza obreb obiektu w miejsce utylizacji. Za zgodaq,

inspektora gruz mozna wykorzystac¢ wbudowujoc w nasyp. Nie dopuszczac do zanieczyszczenia rzeki.

6. Kontrola jakosci robadt.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podane sa, w SST D 00.00.00. “Wymagania. ogélne”.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét rozbidrkowych.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania robét rozbiorkowych

polega na kontroli ich zgodnosci z:

1.

dokumentacja, projektowa - w zakresie kompletnosci wykonania,
wymaganiami podanymi w pkt 5. niniejszej SST,
projektem organizacji robot.

Obmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi sg, jednostki okreslone w kosztorysie :

ILosci robot rozbidrkowych zgodnie z przedmiarem robdt i slepym kosztorysem
8. Odbiér robot.

Ogdlne zasady odbioru robot ujete sa w SST D 00.00.00. “Wymagania ogolne”.

Roboty objete niniejszg, specyfikacja, podlegaja, odbiorowi robét zanikajocych, ktory jest dokonywany
na. podstawie wynikow pomiardw i oceny wizualne;j.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wtasny w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa ptatnosci.
Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek zgodnie z pkt 7.
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena, jakosci wykonanych robot.
Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
- przygotowanie robét, ich oznakowanie i zabezpieczenie,
- zokup niezbednych materiatow pomocniczych i dostarczenie sprzeftu urzadzen i narzedzi do
wykonania zadania,
- wykonanie niezbednych zapor i zabezpieczen stref robot,
- wykonanie rozbiérek elementow drogi zgodnie z pkt 5. niniejszej specyfikacji,
- zotaodunek i odwiezienie materiatow z rozbiérki w miejsce utylizacji i utylizacja.
- ztozenie materiatéw, przewidzianych do ponownego wbudowania, w strefie robot, zgodnie z pkt 5
SST.
- uporzodkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwigzane.
- Zarzodzenie Ministro. Komunikacji w sprawie tadowanio. samochodow ciezarowych i przyczep
- Przepisy bhp w budownictwie,
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